cda Terra - OBT

DETER JUNHO de 2014 - RELATORIO DE AVALIACAO
Os objetivos da qualificacdo dos dados do DETER sao:

A) Qualificar o alerta emitido pelo DETER em rela¢do aos processos de desmatamento, confrontrando os
poligonos com imagens de melhor resolucdo dos satélites CBERS ou LANDSAT

B) Estabelecer o nivel de "Confirmacdo" e "Ndo Confirmagdo" dos alertas emitidos

1) A area desmatada apontada pelo DETER para JUNHO de 2014 foi de:

AM = 67.9 km2

MA =11.1 km2

MT =111.0 km2
PA = 277.4 km2
RO = 65.3 km2

TO = 2.5 km2
Total = 535.3 km2
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1.1) Mapa dos alertas do Deter no més 06/2014:

AMAZONAS

Q

obs: as nuvens correspondem aos poligonos em rosa

2) A cobertura de nuvens mapeada pelo DETER para JUNHO de 2014 foi de 27 % para toda Amazonia Legal
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http://www.obt.inpe.br/deter/images/Deter/deter_201406.gif

2.1) Mapa de nuvens no més 06/2014:

AMAZONAS

(MARANHAD

MATO GROSSO

obs: as nuvens correspondem aos poligonos em rosa

3) Area e quantidade de poligonos avaliados:

A area total avaliada para JUNHO de 2014 foi de 379.66 km2 (332 poligonos)
o que corresponde a 70.9 % da area e 55.8 % dos poligonos.

4) Cenas utilizadas na avaliagao:
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http://www.obt.inpe.br/deter/images/Nuvens/Nuvem_201406.gif

5) Proporcdo dos Alertas de desmatamento qualificados como Corte Raso, Degradacao Florestal Alta, Moderada
e Leve e Nao Confirmados:

Corte_raso = 169.96 km2
Floresta_degradada_Alta = 164.58 km2
Floresta_degradada_Leve = 0.32 km2
Floresta_degradada_Moderada = 29.89 km?2
Nao Confirmado = 14.92 km?2

Corte_raso: 448 [
Floresta_degradada_alta: 433 [
Floresta_degradada_Lewve: 0.1 g

Floresta_degradada_Moderada: 7.9 0
Mao Confirmado: 3.9 0




6) Proporc¢ao dos Alertas de desmatamento por faixa de tamanho:

<= 0.5 km2: Corte_raso = 37.86 km2

<= 0.5 km2: Floresta_degradada_Alta = 3.90 km2

<= 0.5 km2: Floresta_degradada_Leve = 0.32 km2

<= 0.5 km2: Floresta_degradada_Moderada = 1.96 km2
<= 0.5 km2: Nao Confirmado = 4.57 km2

0.5 a 1 Km2: Corte_raso = 57.13 km2

0.5 a 1 Km2: Floresta_degradada_Alta = 9.34 km?2

0.5 a 1 Km2: Floresta_degradada_Moderada = 1.13 km2
0.5 a 1 Km2: Nao Confirmado = 5.66 km2

1 a 2 Km2: Corte_raso = 38.73 km?2

1 a 2 Km2: Floresta_degradada_Alta = 24.69 km?2

1 a 2 Km2: Floresta_degradada_Moderada = 3.35 km2
1 a 2 Km2: Nao Confirmado = 4.69 km2

2 a 5 Km2: Corte_raso = 24.97 km2

2 a 5 Km2: Floresta_degradada_Alta = 50.45 km2

2 a5 Km2: Floresta_degradada_Moderada = 12.35 km2
5a 10 Km2: Corte_raso = 11.26 km2

5a 10 Km2: Floresta_degradada_Alta = 43.97 km2

5a 10 Km2: Floresta_degradada_Moderada = 11.11 km2
> 10 Km2: Floresta_degradada_Alta = 32.22 km2
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7) Proporcio dos Alertas de desmatamento por Orbita Ponto LANDSAT 5/TM e/ou CBERS 2B/CCD:

166: Corte_raso = 11.49 km2

22564: Corte_raso = 0.68 km2

22564: Floresta_degradada_Alta = 2.48 km?2
22565: Corte_raso = 6.65 km?2

22565: Floresta_degradada_Moderada = 0.55 km2
22565: Nao Confirmado = 1.91 km2

22664: Corte_raso = 8.51 km2

22664: Floresta_degradada_Alta = 8.38 km2
22664: Nao Confirmado = 0.57 km2

22665: Corte_raso = 4.59 km2



22665:

22665

Floresta_degradada_Alta = 9.95 km2

: Floresta_degradada_Moderada = 5.88 km2
22668:
22668:
22669:
22669:
22764:
22764:
22764:
22765:
22765:
22765:
22765:
22765:
22766:
22766:
22766:
22768:
22768:
22864:
22864:
22864:
22865:
22867:
22867:
22867:
22867:
22868:
22964:
22965:
22965:
22966:
22967:
22967:
22967:
22968:
23065:
23065:
23066:
23067:
23067:
23067:
23267:
23267:
23267:
23366:
23367:
23367:
23368:

Corte_raso = 2.91 km?2
Floresta_degradada_Alta = 5.75 km?2
Corte_raso = 2.29 km?2

Nao Confirmado = 0.30 km2

Corte_raso = 4.94 km?2
Floresta_degradada_Alta = 31.66 km?2

Nao Confirmado = 0.64 km2

Corte_raso = 3.64 km?2
Floresta_degradada_Alta = 40.53 km2
Floresta_degradada_Leve = 0.32 km2
Floresta_degradada_Moderada = 12.01 km2
Nao Confirmado = 1.49 km2

Corte_raso = 6.26 km2
Floresta_degradada_Alta = 32.52 km?2
Floresta_degradada_Moderada = 4.98 km2
Corte_raso = 8.54 km2

Nao Confirmado = 1.25 km2

Corte_raso = 2.23 km2
Floresta_degradada_Alta = 16.72 km?2

Nao Confirmado = 0.43 km2

Corte_raso = 1.12 km?2

Corte_raso = 10.80 km?2
Floresta_degradada_Alta = 9.44 km?2
Floresta_degradada_Moderada = 3.35 km2
Nao Confirmado = 0.40 km2

Corte_raso = 0.27 km2

Corte_raso = 1.46 km?2

Corte_raso = 8.77 km?2

Nao Confirmado = 0.65 km2

Corte_raso = 0.81 km?2

Corte_raso = 1.93 km2
Floresta_degradada_Moderada = 0.35 km2
Nao Confirmado = 1.65 km2

Corte_raso = 3.38 km2

Corte_raso = 26.17 km?2

Nao Confirmado = 0.49 km2

Corte_raso = 0.60 km2

Corte_raso = 7.02 km2
Floresta_degradada_Alta = 5.36 km2
Floresta_degradada_Moderada = 2.77 km2
Corte_raso = 36.51 km2
Floresta_degradada_Alta = 1.80 km?2

Nao Confirmado = 0.37 km2

Nao Confirmado = 2.22 km2

Corte_raso = 8.07 km2

Nao Confirmado = 2.55 km2

Corte_raso = 0.33 km2



0sSel ap0s IHOEET

OPEWLIUOD GBf 4 OCET

osel alo] JOECT

nn_m;:_Enuw_ onmm_,,q_,_wmhmmmmmmmw
OPELLILLIG :
m%{ummmnm_mmn BiS21014 JLOZET

0SB al0] | OTET

EpeJapoy| epepBifap esaiold J00ET
By _BpepeInap_ejsaiold JO0ET
0SB aU0) JO0ET

oSel alog [G90Eg

DREWILGY) DB GO0EZ

r

das areas

osel_alio] SO0E7

osel aliod BOGC7

OPERULIIUGY OB JO5TE

epeJapoyy epepelbap Elsalold JO5TE
osef SU00 JORET

osel a0 986CE

OpEWIUGY) DEN GORTT

0sel_allon) mmmNN

0SB S1I0D FORLL

Qsel alon mmmwm

ORELLIUIOTS OBRN 9377 .
EpeJatio)] epepeban eisaio|d (/9577
Blly_Epepelbap EISai0ld [/98TT
0SB 30D JOBET

Qsel alod .WWMNN

OPEWLILGS TEN FO877
Blly_EpEpEIbap EjS2I0|4 FORET

QOsEl IUOT FOors

OpEWLILGT DBN BO/TT

epelapo)y EpEPEIGap B)SaI0|d (99477

icao

E)ly_EpEpEIian Blsal0ld :99/TT

OpEWLIIGH DB G977

ORELL : .
epelapol epepelbap B1sao|d [SO/TT
mmmulwnﬁv%m%m (SN = Ykl

Ely_epepeibap e1salo0ld S0/7T

Distribu

OSE al0] Sa)FT
OPEULINUOD OB FOLEE

e)y_epepeifap ejsaio|d $OLTT

0SB 2100 FO/TT
OpEULIUOT QBN FO9TT

osel 2l (RI9ET

By _EpEpeIDap BIS210|4 3899ZC

osel 8Mo] 89977 _ .
Epelapoyy BpEpEIGap BIS2I0|d (50077
Ely_EpEpeIR2p BIS210|4 S892C
"OpeuLIIUDS BB pasr?
Elly_EepepBibap BISa10|d FI97T

OsEl aloD &mmmmm .

ORELLIUOT DB -

EDE IBPOY| EPERE DS EjSa.0d ‘59527
oSeI_apoD (COcEy .

Yy _epepRIbap B15310]] FASEC

q
| —
—
[
q
=
—
]
| —
i
q
| —
O
q
=
O
O
| E—
O
q
q
| —
| —
| ——
O
q
| ——
[
n .

=—— osel allo] B9/c7
| —
| —
[
| —
q
| —
O
| —
q
[
—
=
]
| —
| —
i
]
]
=
q
—

n .
§ 0SEJ 803 +95ET

sk aloT 9a|

121

=]

Classes



8) Metodologia da Qualificacao:

0 DETER - Sistema de Deteccdo de Desmatamento em Tempo Real identifica e mapeia areas desflorestadas em
formacoes florestais na Amazonia. Esse sistema utiliza imagens dos sensores MODIS, a bordo do satélite TERRA,
da NASA, e imagens do WFI, a bordo do satélite brasileiro CBERS-2B do INPE. Esses sensores cobrem a
Amazonia com alta freqiiéncia temporal, de dois e cinco dias, respectivamente, mas com resolucdo espacial
limitada de 250 metros e 260 metros (WFI). Detalhes sobre a metodologia utilizada pelo DETER podem ser
encontrados na pagina do DETER (http://www.obt.inpe.br/deter /metodologia_v2.pdf).

Como claramente explicito na metodologia, é importante ressaltar que o DETER é uma ferramenta concebida
para dar suporte a fiscalizacdo e ndo para fornecer um mapa fiel do desmatamento mensal da Amazodnia. Isso é
devido a resolugdo pouco detalhada dos satélites utilizados e a cobertura de nuvens, variavel de um més para
outro. A vantagem desse sistema estd na rapidez com que o DETER é capaz de detectar novos
desflorestamentos, possibilitando gerar em um curto periodo de tempo, dados para a fiscalizagdo. Essa agilidade
da a possibilidade de conter os desmatamentos antes que o mesmo tenha se completado.

A qualificacdo dos dados do DETER tem como objetivo caracterizar os dados de desmatamento (Alerta)
referentes as duas quinzenas de cada més. Para a qualificacdo, faz-se uso de imagens provenientes de sensores
a bordo dos satélites Cbers e Landsat, adquiridas em periodo equivalente ao das Imagens Modis, com resolugido
espacial mais fina, de 20 e 30 m, respectivamente.

A qualificacdo do DETER é amostral, ou seja, apenas uma parte dos Alertas é avaliada. O tamanho da area
amostrada e sua representatividade variam a cada més de acordo com as condi¢0es atmosféricas e a
disponibilidade de imagens de média resolucdo. No periodo seco, em geral, a &rea amostrada é maior do que no
periodo chuvoso, quando grande parte da regido permanece sob nuvens. Desta forma, a qualificacdo dos Alertas
ndo pode ser vista como um mapeamento mais detalhado do DETER, pois ndo é possivel assegurar uma area
minima a ser amostrada més a més.

0 DETER mapeia tanto o desmatamento por corte raso quanto as areas em processo de desmatamento por
alteracdo da cobertura florestal. Como grande parte dessas altera¢des sé é percebida quando ha uma alta
intensidade de perturbacio, a esse tipo de desmatamento denominamos degradacio florestal progressiva. Areas
de manejo florestal de baixo impacto, em geral, ndo sdo detectadas por esse sistema.

Na qualificacdo dos desmatamentos, os Alertas sdo sobrepostos as imagens de resolu¢do espacial mais fina e
entdo sdo classificados como Corte Raso ou Degradacdo Florestal de Intensidade Leve, Alta ou Moderada. Nessa
avaliacao os Alertas ndo confirmados como desmatamento também sdo contabilizados. O esquema de
classificacdo é sistematizado e apresentado na Figura 1.

Figura 1. Esquema de Classificacdo dos dados de Alerta do DETER. As classes finais sdo representadas pelas
caixas verdes: 1) Nao confirmado como desmatamento (a); 2) Corte Raso; 3) Degradacdo Florestal de



Intensidades Leve, Moderada e Alta (b).

0 desmatamento por corte raso é o processo de remogao total da cobertura florestal em um curto intervalo de
tempo. Esse processo é caracterizado nas imagens pela predominancia de solo exposto com textura lisa e limites
bem definidos entre a 4rea desmatada e a matriz florestal.

Na Figura 2 sdo apresentados os critérios de foto-interpretacdo. Os padroes e tipos de cobertura da terra
observados nas imagens que definem as classes dos diferentes processos de desmatamento.

0 desmatamento por degradacao florestal progressiva é um processo gradativo, no qual se observa a perda
parcial e continua da cobertura florestal. Esse processo é caracterizado pela combinac¢do da floresta com uma
ou mais classes de cobertura da terra como solo exposto, cicatriz de fogo florestal e floresta secundaria. A
proporgao dessas classes no poligono do Alerta, bem como sua freqiiéncia, densidade e arranjo espacial indica a
intensidade de degradacao classificada como Leve, Moderada ou Alta. A escolha de imagens para a qualificacdo
dos Alertas baseia-se no nimero de Alertas por cena, na existéncia de imagens TM/Landsat ou Cbers de boa
qualidade para o periodo e, no seu percentual de cobertura de nuvens. Imagens dos anos anteriores sao
utilizadas como dado auxiliar durante a foto-interpretacao.

Figura 2. Critérios utilizados para a qualificacdo dos dados do DETER. Padrdes de desflorestamento em imagens
TM/Landsat, descri¢des e classes associadas.



